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(S) Machine a moteur eiectrique perfection n6e, pour corder les raquettes, notamment les raquettes de tennis. 



fe7)Cette machine comprend un socle sur lequel sont 
montes des supports de raquette pourvus de moyens de 
serrage en position de la raquette et un dispositff de ten- 
sion de corde (6) comprenant un boltier (7) solidaire du so- 
cle (1) et dans lequel est monte oscOlant autour de son ar- 
bre de sortie (11), a rencontre d'un ressort de reglage de 
tension (21), un ensemble moto-reducteur oscillant (8, 9) 
dont rarbre de sortie (11) porta a son extremite libra un 
mandrin (14} de traction sur la corde a tendre (C). Un com- 
mutateur (18) branche dans le circuit d'a) indentation du mo- 
teur eiectrique (9) est dispose sur le moto-reducteur (8) et 
coopere avec une butee (19) du boftier pour couper Tali- 
mentation du moteur (9) lorsque la tension de la corde at- 
teint une valeur predeterminee et pour alimenter un dispo- 
sitff electromaqnetique (30, 31, 32) d'immobflisatjon en 
rotation de rarbre de sortie (11) lors de la coupure de I'aJi- 
mentation du moteur eiectrique (9), pour maintenir la ten- 
sion de la corde. 
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La presents invention concerne les machines pour 
corder les raquettes de tennis et se rapporte plus par- 
ticuli&rement aux machines & corder £ moteur 61ectrique. 

Dans les machines & corder connues de ce type, 
5 le moteur felectrique est montd dans un boitler solldalre 
du socle de la machine r par 1 1 intermfediaire de son arbre 
de sortie , ou plus pr£cis£ment par 1 1 interm&diaire de 
l f arbre de sortie du r&ducteur qui lui est assocld. 

L' arbre de sortie du rfeducteur qui porte & son 
10 extremite libre un mandrin destine & recevoir la corde & 
tendre, est supports par des paliers & roulements & billes 
solidaires du boltier. 

Ainsl le reducteur et le moteur 61ectrique 
constituent un ensemble pendulaire su spend u £ l v arbre de 
15 sortie du rSducteur. 

La valeur de la tension de la corde est ddter- 
min&e par un res sort de compression reliant un point du 
box tier & 1' ensemble moto-r6ducteur. 

Le fonctionnement d'un tel agencement est le 

20 suivant. 

Le moteur et son rSducteur associS 6tant llbres 
en rotation autour de 1* arbre de sortie du r&ducteur, 
celui-ci entralne le mandrin autour duquel est fixfee la 
corde & tendre. 

25 Lorsque la tension sur 1' arbre de sortie du 

r&ducteur atteint une valeur donn&e, du fait que le moteur 
felectrique d'entrainement est toujours aliments, 11 y a 
dfeplacement angulaire de 1 1 ensemble moto-r6ducteur autour 
dudit arbre 4 1 ' encontre du ressort de compression disposd 

30 entre le bloc moto-r&ducteur et une but£e dont la position 
est r6glable pour permettre le rfeglage de la compression 
du ressort et par consequent de la valeur limlte de la 
tension de la corde d tendre. 
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Sur 1 T ensemble oscillant est dispose un inter- 
rupteur branchfe dans le circuit d f alimentation du moteur 
et cooperant avec une but6e port6e par le boitier. 

Lorsgue la butfee est atteinte par I'interrup- 
5 teur, celui-ci coupe 1 1 alimentation du moteur dlectrique, 
la rotation du groupe moto-reducteur autour de I'arbre de 
sortie s'arrete, la tension de la corde etant alors &gale 
k celle d6f inie par le rdglage de la but£e du ressort de 
compression . 

10 Les inconvenients de 1 1 agencement connu sont les 

sulvants . 

Le moteur electrique utilisfe dans le dispositif 
connu est libre en rotation lorsgu'il n'est pas sous 
tension. 

15 Par consequent, lors de la coupure de 1 1 alimen- 

tation du moteur pour une valeur de tension de la corde 
correspondent a la tension dfesiree obtenue par le rSglage 
de la butee A ressort, l f action de la corde tendue sur le 
mandrin provoque un mouvement de rappel du mandrin pendant 

20 que le ressort pr&c6demment comprim6 reprend sa place en 
repoussant le bloc moteur dans sa position initiale de 
repos . 

En effet, la corde a un pouvoir d 1 etirement lors 
de sa tension et a tendance d&s le reldchement de 1 T effort 
25 de traction, & reprendre son Stat initial & la manidre 
d v un &lastlque. 

II en r&sulte un mouvement continuel de va-et- 
vient du mandrin dans un laps de temps trds court, de 
I'ordre de quelques dixldmes de seconde par phase, ce qui 
30 compromet la precision de la tension obtenue. 

Par ailleurs, les moteurs 61ectriques utilises 
dans les machines & corder connues sont de tallle rela- 
tivement import ante, ce qui accroit le volume global et le 
polds de la machine d corder ainsi que son prix de re- 
35 vient. 
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L f invention vise & remfedier aux inconv6nients 
pr6cit6s des machines d corder les raquettes connues en 
crfeant une machine a corder qui tout en &tant d f un en- 
combrement reduit, soit d'un fonctionnement plus precis et 
5 d'un r6glage plus aise que les machines & corder existan- 
tes. 

Elle a done pour objet une machine & corder les 
raquettes de tennis oomprenant un socle sur lequel sont 
mont&s des supports de raquette pourvus de moyens de 

10 serrage en position de la raquette et un dispositif de 
tension de corde comprenant un boitier solidaire du socle 
et dans lequel est mont& oscillant autour de son arbre de 
sortie , & 1 f encontre d'un ressort de reglage de tenslon r 
un ensemble moto-r6ducteur & moteur electrique d ' entraine- 

15 ment & un sens de rotation, l f arbre de sortie du moto- 
r6ducteur port ant & son extremite libre un mandrin de 
traction sur la corde 3t tendre, un inter rupteur branch^ 
dans le circuit d • alimentation du moteur electrique 6tant 
dispose sur 1' ensemble moto-reducteur oscillant et coop6- 

20 rant avec une butfee port6e par le boitier pour couper 
1 1 alimentation du moteur lorsque la tension de la corde 
enroulee sur le mandrin atteint une valeur pr6d6termin6e, 
caract6ris6e en ce que le dispositif de tension de corde 
comporte en outre un dispositif 61ectromagnfetique d'immo- 

25 bilisation en rotation de l 1 arbre de sortie du groupe 
moto-r6ducteur lors de la coupure de 1 1 alimentation de son 
moteur electrique en vue de maintenir la tension de la 
corde 4 la valeur atteinte lors de la coupure de l f ali- 
mentation dudit moteur , et en ce que 1 1 interrupteur est un 

30 commutateur &galement connects dans le circuit d 1 alimenta- 
tion du dispositif &lectromagn&tique et assurant l f alimen- 
tation de celui-ci lors de la coupure de 1 1 alimentation du 
moteur Electrique et inver sement ♦ 

L 1 invention sera mieux comprise d l'aide de la 

35 description qui va suivre, donnfee uniquement & titre 
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d'exemple et faite en se refer ant aux desslns annexes, sur 
lesguels : 

- la Fig.l est une vue en perspective d f une 
machine a corder les raquettes suivant 1' invention; 

5 -la Fig* 2 est une vue en perspective en partie 

6clatee du dispositif de tension de corde de la machine de 
la Fig.l; 

- la Fig .3 est une vue schSmatique en coupe 
suivant la ligne 3-3 de la Fig.l du dispositif de tension 

10 assemble; et 

- la Fig .4 est une vue schematique du dispositif 
de tension de la machine suivant l 1 invention montrant les 
connexions 61ectriques des divers constituants entre eux. 

Sur la Fig.l, on a represents une machine £ 

15 corder les raquettes qui comporte principalement un socle 
1 sur lequel est dispose un ensemble de support 2 formd 
d'une barre horizontale 3 orientable angulairement par 
rapport au socle et port ant a ses extrdmitds des montants 
4 dont la distance relative est r&glable et qui portent 

20 chacun & son extr£mit& superieure un support incurv6 5 
destine & recevoir et & immobiliser le cadre d'une ra- 
quette a corder. 

A l f extremity du socle opposSe d 1' ensemble de 
support 2 et est fix6 un dispositif de tension de corde 

25 d&sign& dans son ensemble par la reference 6. 

Comme represents aux Fig. 2 et 3, le dispositif 
de tension est plac6 dans un boitier 7 r£alis£ par exemple 
en alliage 16ger et prSsentant des parols d'une Spalsseur 
adaptSe aux efforts que doit supporter le boitier lors de 

30 la mise sous tension d'une corde. Le boitier 7 est fix6 au 
socle 1 par des vis non representees. 

Dans le boitier 7 est dispose un ensemble moto- 
rfeducteur 8 qui est constltuS d'un moteur eiectrique 9 & 
un sens de rotation auquel est associe un r&ducteur 10 
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dont l'arbre de sortie 11 s'&tend de part et d f autre du 
carter du rfeducteur 10. 

Par une de ses extr£mit6s, l'arbre 11 est mont6 
& rotation dans une paroi laterale 12 du boitier 7 par 
5 1 T intermfediaire d v un roulement S billes 13 log€ dans cette 
paroi. L'extr6mite libre correspondante de l'arbre 11 fait 
saillie au-dela de la paroi 12 du boitier 7 et porte un 
mandrin 14 destine & recevoir et & malntenir une corde & 
tendre C d'une raquette & recorder plac&e sur 1 1 ensemble 

10 de support 2. 

La partie de l'arbre de sortie 1 du r&ducteur 
oppos&e au mandrin 14 , s'etend a 1' inter ieur du boitier 7 
et est support 6e par un palier 15 fixe a la paroi supe- 
rieure du boitier 7 et pourvu lui aussi d'un roulement & 

15 billes 16. 

L' ensemble moto-r6ducteur 8 comporte en outre 
une ferrure 17 fixee au carter du rfeducteur 10 et portant 
un commutateur de fin de course 18 destine & cooperer avec 
une butee reglable 19 constitute par une vis logee dans 

20 une parol d'extremite dudit boitier 7 parallels k l'arbre 
de sortie 11 du reducteur 10. 

Un ressort de compression 21 est dispose entre 
une patte 22 solidaire de 1' ensemble moto-reducteur 8 et 
une but6e de compression rfeglable 23 portte par une vis de 

25 r&glage 24 dispos6e dans la parol du boitier 7 qui regolt 
egalement la vis de butts 19 et prtsentant & son extrtmitt 
situee hors du boitier un bouton de manoeuvre 25. 

La butts de compression 23 comporte un doigt 26 
qui fait saillie par une lumidre rectiligne 27 mtnagte 

30 dans la paroi lattrale 12 du boitier 7 et au-dessus de 
laguelle est prtvue une graduation 28 devant laquelle le 
doigt 26 est dtplagable pour indiquer la valeur du reglage 
de la tension du ressort de compression 21 et de ce fait, 
de la corde & tendre. 
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A son extremity libre oppos&e au mandrin 14 de 
traction sur la corde a tendre, situ6e au-del£ du palier 
15 , l'arbre de sortie 11 du rSducteur 10 porte un organe 
de blocage constituS par un disque 30 en matiere magn6ti- 
que qui coopdre avec un electro -aimant 31 mont6 dans le 
box tier 7 au moyen d v un support 61astique 32 en forme de 
lame de ressort qui comporte des rebords 33 pourvus de 
lumieres 34 de rfeglage en position axiale de l'61ectro- 
aimant 31 par rapport au disqye ou rondelle 30 • 

Ainsi qu'on peut le voir plus clairement & la 
Fig. 3, la lame Slastique 32 de support de 1 ' 61ectro-aimant 
31 permet des deplacements axiaux de 1 ' electro-aimant par 
rapport h la rondelle 30 , mais interdit h 1 1 Slectro-aimant 
de se dfeplacer en hauteur dans le boitier. 

L T ensemble constituS par 1 ' Slectro- aimant 31 
f 1x6 au boitier 7 par la lame de support 32 et le disque 
en matidre magnetique 30 cal6 en rotation sur l'arbre de 
sortie 11 du rSducteur 10 constltue un dlsposltlf 61ec- 
tromagnetique d ' immobilisation en rotation de l'arbre 11. 

Selon un autre mode de realisation, un tel 
dispositif d' immobilisation pourrait Sgalement dtre 
associS directement & l'arbre de sortie du moteur Slectri- 
que 9. 

L ' 61ectro-aimant 31 est connects au secteur 
d 1 alimentation par 1 1 intermedlaire du commutateur 18 qui, 
comme cela est represents plus en detail d la Fig .4 est 
constituS par un commutateur & deux voies comprenant deux 
contacts mobiles 35,36 mont&s sur un poussoir 37 qui 
coop&re avec la but6e rSglable 19. 

Le contact mobile 35 coopdre avec des contacts 
fixes 38 de liaison entre le secteur et le moteur 61ectri- 
que 9, tandis que le contact mobile 36 coopdre avec des 
contacts fixes 39 de liaison du secteur avec l'61ectro- 
aimant 31. 
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Le r6ducteur 10 est materialist sur la Fig. 4 par 
un jeu de pignons 40 de liaison de l'arbre de sortie du 
moteur eiectrique 9 avec l'arbre de sortie 11 du r&duc- 
teur. 

5 Le groupe moto-reducteur 8 mont6 osclllant 

autour de l'arbre de sortie 11 est materialise sur la 
Fig .3 par la zone entouree en trait mixte. 

Comme d6j& indiqu6 plus haut, le moteur 9 est 
avantageusement un moteur a un seul sens de rotation dont 

10 les dimensions reduites permettent de reduire 1 1 encombre- 
ment de l v ensemble moto-reducteur et de ce fait celui du 
boltier qui le contient. 

Le fonctionnement du dispositif de tension qui 
vient d'etre decrit est le suivant. 

15 Lorsque la tension de la corde enroulee sur le 

mandrin 14 entraxne par le groupe moto-reducteur 8 attelnt 
la valeur r6giee par le ressort de compression 21, le 
commutateur 18 dont le bouton poussoir 37 entre en contact 
avec la but6e 19 solidaire du box tier provoque la coupure 

20 de 1 1 alimentation du moteur eiectrique 9 d 1 entr alnement du 
groupe moto-reducteur 8 par separation des contacts fixes 
38 et du contact mobile 35. 

Simultanement , le commutateur 18 provoque 
1 1 alimentation de 1 1 eiectro-almant 31 par application du 

25 contact mobile 36 sur les contacts fixes 39 (Fig.4). 

L'eiectro-aimant 31 attire le disque magnetique 
ou rondelle 30 solidaire en rotation de l'arbre 11 de 
sortie du moto-r6ducteur, ce qui bloque la rotation de cet 
arbre. 

30 Cependant, le moteur 9 dont 1 ' alimentation 

eiectrlque a 6te interrompue, peut tourner librement par 
rapport & l'arbre de sortie 11 du reducteur 10 , de sorte 
que 1' ensemble du moto-reducteur 8 repousse par le ressort 
de compression 21 et sous l'effet de son propre poids 

35 bascule pour reprendre sa position inltiale. 
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En basculant, 11 gloigne le coramutateur 18 de sa 
butfee 19, ce qui provogue la coupure de 1 • alimentation de 
l T 61ectro~aimant 31 et la r6alimentation du moteur 61ec- 
triuqe 9 qui entraine & nouveau l'arbre de sortie 11 du 
5 moto-reducteur • 

Lorsque le commutateur 18 commute & nouveau l'a- 
limentation sur le moteur Slectrlque 9, 1 ' 61ectro-aimant 
n'agit plus sur le disque magn&tique 30 et laisse l'arbre 
de sortie 11 tourner de manidre 4 r&cuperer la tension de 
10 la corde eventuelleraent perdue en raison de l v elasticity 
de cette dernidre. 

Cette tension ainsi conserv6e, le commutateur 18 
en raison du mouvement pendulaire de l f ensemble moto- 
r&ducteur 8 applique alternativement le courant Sl l f 6- 
15 lectro-aimant 31 et au moteur 9 & des intervalles de 
l'ordre du dixidme de seconde. 

Ces operations d ' alimentation et de coupure 
successives de 1 f 61ectro-a i mant 31 et du moteur eiectrique 
9 sont as surges dans des temps trds courts , de sorte que 
20 la tension exerc&e sur la corde enroulee sur le tambour 14 
est tou jours precise, car I'arbre de sortie du moteur 9 
tourne d&s que la force de retenue f aiblit par rapport & 
la force de rappel du ressort 21. 

Le montage de 1 1 61ectro-aimant 31 sur le support 
25 elastique 32 en forme de lame h ressort plat, permet & 
l'Slectro-aiment, un d6placement axial tout en interdisant 
sa rotation. 

Par ailleurs, la lame felastique 32 permet de 
lggers ddplacements angulaires de 1 9 dlectro-almant en vue 
30 du rattrapage de ddfauts de parall61isme entre la face 
active de 1 1 61ectro-aimant et le disque magndtique 30. 

L ' alimentation de 1 1 61ectro-aimant 31 provoque 
le collage de celui-ci au disque magndtlque 30, grdce au 
dfeplacement axial de 1 1 §lectro-aimant 31 permis par la 
35 lame &lastique de support 32. 
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Grace au montage de 1 1 Slectro-aimant sur la lame 
61astlque, le collage de 1 1 61ectro-aimant 31 au dlsque 30 
se fait meme si le dlsque n'est pas parfaitement paralldle 
a la face d f extremity de l f 61ectro-aimant. 
5 L'&lectro-aimant 31 emp£che ainsl la rotation de 

l r arbre de sortie 11 du groupe moto-r&ducteur pendant le 
laps de temps au cours duquel le moteur electrique 9 est 
hors tension. 

La distance entre le commutateur 18 et sa but&e 
10 19 determine la course de l f ensemble moto-r&ducteur 8 et 
par consequent la precision de la tension du cordage. 

Un millimetre d'ecart suffit pour fausser la 
lecture de la tension. 

La butee 19 6tant une vis, la simple rotation 
15 dans un sens ou dans 1' autre de cette vis, permet de 
rapprocher ou d 1 Eloigner la butee du bouton poussolr 38 du 
commutateur 18 et done de f aire correspondre la course du 
commutateur avec la lecture de la tension desirde. 

La vis de reglage 19 f aisant office de but§e est 
20 accessible de 1 1 exterieur du box tier 7, de sorte qu T un 
etalonnage de la tension de cordage & obtenir est tou jours 
realisable et ce, sans ouvrir le boitier. 

Cet etalonnage peut se justifier par une erreur 
de montage, occasionnee par la disposition de la butfee 19 
25 trop loin ou trop pr&s du commutateur 18 ou encore par un 
af falblissement par vleillissement du ressort de compres- 
sion 21. 

Le dispositif dfecrit en rdf&rence aux dessins 
comporte un ensemble moto-r6ducteur monte osclllant autour 
30 d'un arbre horizontal. 

II est cependant possible d f envisager la r6ali- 
satlon d T un dispositif de tension de corde suivant 1* in- 
vention dans lequel le moto-r6ducteur serait mont6 oscll- 
lant autour d T un arbre vertical. 
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Par allleurs, 1* organs de blocage de l'arbre de 
sortie du moto-r6ducteur en rotation associ& & l f 61ectro- 
aimant du dispositif d T immobilisation peut Stre par 
exemple un pignon dente auquel cas 1 1 61ectro-a imant 
deplagable est pourvu d'un organe en saillie coop&rant 
avec le pignon. 

Le dispositif de tension de corde qui vient 
d'etre d6crit peut en raison de ses dimensions r&duites 
par rapport aux dispositif s de tension connus, d'une part, 
equiper des machines & corder neuves et d' autre part r etre 
installe sur des machines & corder manuelles existantes 
sans transformation de ces machines, s implement & l'aide 
des vis qui maintiennent normalement le systeme de tension 
a la main. 

XI peut egalement Stre adapts sur un grand 
nombre de machines portables existantes simplement en 
changeant la distance entre les axes des vis de maintien 
d'un syst&me mecanique quelconque de tension. 

Le dispositif selon 1' invention est done ap- 
plicable & la plupart des machines & corder portables en 
permettant de transformer les machines d corder mecaniques 
en machines electriques et ce, A un prlx de revient tr&s 
raisonnable. 
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REVENPICATIQNS 

1. Machine d corder les raquettes de tennis 
comprenant un socle (1) sur lequel sont months des sup- 
ports de raquette (5) pourvus de moyens de serrage en 

5 position de la raquette et un dlsposltlf de tension de 
corde (6) comprenant un box tier (7) solldalre du socle (1) 
et dans lequel est monte osclllant autour de son arbre de 
sortie (11), & l'encontre d v un ressort de r6glage de 
tension (21), un ensemble moto-r6ducteur (8) & moteur 

10 Slectrique d ' entrainement (9) & un sens de rotation, 
l f arbre de sortie du moto-r&ducteur (8) port ant k son 
extremity libre un mandrin (14) de traction sur la corde 
& tendre (C), un interrupteur (18) branch^ dans le circuit 
d * alimentation du moteur felectrique (9) 6tant disposfe sur 

15 1* ensemble moto-reducteur osclllant (8) et coop&rant avec 
une butde (19) portee par le boitier pour couper l f alimen- 
tation du moteur (9) lorsque la tension de la corde 
enroulee sur le mandrin (14) atteint une valeur pr6d6ter- 
min6e, caract&risee en ce que le dispositif de tension de 

20 corde comporte en outre un dispositif 61ectromagn£tique 
(30,31,32) d f immobilisation en rotation de l f arbre de 
sortie (11) du groupe moto-reducteur (8) lors de la 
coupure de 1 r alimentation de son moteur electrique (9) en 
vue de maintenir la tension de la corde d la valeur 

25 atteinte lors de la coupure de 1 1 alimentation dudit 
moteur, et en ce que 1 1 interrupteur (18) est un commuta- 
teur ggalement connects dans le circuit d v alimentation du 
dispositif electromagnStique (30,31,32) et assurant 
1 r alimentation de celui-ci lors de la coupure de 1'alimen- 

30 tation du moteur Electrique (9) et inversement. 

2. Machine suivant la revendication 1, caracte- 
ris&e en ce que le dispositif 61ectromagnetique d f immobi- 
lisation comporte un electro -aimant (31) port6 par le 
boitier (7) et coopferant avec un organe de blocage (30) 
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solidaire en rotation d'une extrgmitd de l'arbre de sortie 
(11) du moto-r&ducteur (8) ou du moteur 61ectrique (9). 

3. Machine suivant la revendication 2, caract6- 
risee en ce que l'organe de blocage (30) est un disque 

5 magnetique. 

4. Machine suivant la revendication 3, caract6- 
ris&e en ce que 1 ' electro- aimant (31) est fixe au box tier 

(7) par une lame (32) de support felastique permettant des 
deplacements axiaux de 1 1 electro- aimant (31) en vue du 

10 collage et de la liberation du disque magnetique (30) et 
de legers deplacements angulaires en vue du rattrapage de 
defauts de parallelisme au montage entre la face active de 
1 ' electro-aimant et le disque magnetique (30). 

5. Machine suivant 1' une des revendications 1 & 
15 4, caracterisee en ce que la but&e (19) avec laquelle 

coopere 1 1 interrupteur (18) est constitute par une vis 
mont&e dans une parol du boxtier (7) et rdglable & partir 
de l T ext6rieur du boxtier. 

6. Machine suivant l'une des revendications 1 & 
20 5, caract&ris&e en ce que le ressort de rfeglage de tension 

(21) est dispose entre une patte (22) de 1' ensemble moto- 
r6ducteur (8) et une butee de compression rtglable (23) 
port&e par une vis de reglage (24) montfee dans le boxtier, 
un doigt (26) de la butee de compression faisant saillie 
25 hors du boitier par une lumiere (27) m6nag&e dans celui-ci 
et etant ddplagable devant une graduation (28) pour 
indiquer la valeur du reglage de la compression du ressort 
(21) et de ce fait de la tension de la corde 4 tendre. 

7. Machine suivant l'une quelconque des revendi- 
30 cations 1 4 6, caract6rls6e en ce que le moto-r6ducteur 

(8) comporte le moteur 61ectrique (9) assoclt & un r6duc- 
teur (10) et est fix6 dans le boitier (7) par son arbre de 
sortie (11) qui fait saillie de part et d 1 autre du carter 
du r6ducteur (10) # l'arbre (11) 6tant mont6 A rotation par 

35 une de ses extremites port ant le mandrln (14) dans une 
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parol latferale (12) du boltier (7) et par sa partle 
oppos&e au mandrln (14) s'etendant & l f int6rieur du 
boltier, dans un paller (15) £1x6 a la parol sup6r±eure du 
boltier (7). 

8. Machine suivant la revendication 7, carct6ri- 
s6e en ce que le disque roagnetique (30) est fix6 St 1' ex- 
tr&oitfe libre de l'arbre de sortie (11) du moto-r&ducteur 
se prolongeant au-del& du paller (15) de fixation k la 
parol sup&rleure du boitier (7). 
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ABSTRACT : 

This machine comprises a base on which are mounted 
racket supports provided 

with means for gripping the racket in position and a device 
(6) for stretching 

the string comprising a housing (7) integral with the base 
(1) and in which is 

mounted, oscillating about its output shaft (11) , against a 
spring (21) for 



adjusting the tension, an oscillating gear-motor assembly 
(8, 9) , the output 

shaft (11) of which carries, at its free end, a mandrel 
(14) for pulling on the 

string to be stretched (C) . A commutator (switch) (18) 
plugged into the supply 

circuit of the electric motor (9) is arranged on the gear 
motor (8) and 

interacts with a stop (19) of the casing in order to cut 
off the supply to the 

motor (9) when the tension in the string reaches a 
predetermined value and in 

order to supply an electromagnetic device (3 0, 31, 32) for 
immobilising the 

output shaft (11) in rotation during cutting of the supply 
to the electric 

motor (9) , in order to maintain the tension in the string. 
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